OPIS TECHNICZNY
DO PROJEKTU WYKONAWCZEGO
BUDOWY KANALU TECHNOLOGICZNEGO W ULICY LUDOWEJ
W TOMASZOWIE MAZOWIECKIM

PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawe opracowania stanowig :

Mapa zasadnicza w skali 1:500.

Uzupehiajace pomiary inwentaryzacyjne i wysokosciowe, wizja w terenie w wrzes$niu 2019r.

Ustalenia z Inwestorem dot. przyjetych rozwigzan technicznych oraz technologii robot.

Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dn. 21.04.2015r w sprawie warunkow

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ kanaty technologiczne Dz. U. poz.680

Ustawa o drogach publicznych Dz.U. z 2007t Nr 19, poz. 115 z pdZniejszymi zmianami.

Ustawa Prawo Telekomunikacyjne Dz.U. z 2004r Nr 171, poz. 1800 z pdZniejszymi zmianami.

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie Dz. U.z 2005r Nr219,
poz.1864 z pdzniejszymi zmianami.
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II. ZAKRES I CEL OPRACOWANIA

Niniejsze opracowanie obejmuje budowe Kanalu Technologicznego w ulicy Ludowej- drogi gminne;j
Nr 116406E w Tomaszowie Mazowieckim na odcinku od Zespolu Szkét w Wiadernie
do istniejacego chodnika w rejonie skrzyzowania z ulica Starowiejska.

Kanal technologiczny wykorzystany bedzie do wykonania sieci teletechnicznej, §wiattowodowe;j,
energetycznej moze tez stuzy¢é do umieszczenia i eksploatacji innych urzadzen infrastruktury
techniczne;.

II. STAN ISTNIEJACY

1. Charakterystyka terenu

Ulica Ludowa na poczatkowym odcinku przebiega przez tereny zabudowane budownictwa
jednorodzinnego, a na dalszym odcinku przez tereny rolne. Pas drogowy wyznaczaja ogrodzenia
oraz granice dziatek. Na poczatku projektowanego odcinka ulicy znajduje si¢ Zespot Szkot. Przy
szkole zlokalizowany jest chodnik z betonowej kostki wibroprasowanej odgrodzony od jezdni
barierkami segmentowymi.

Droga o przekroju drogowym z jezdnig bitumiczng o szerokosci 5,0m. Przekroj jezdni daszkowy.
Stan nawierzchni bitumicznej dobry. Obustronne pobocza ziemne.

Odwodnienie drogi realizowane jest powierzchniowo — do istniejagcych rowow przydroznych
oraz na nizej polozone tereny.

Podloze: Na podstawie wizji w terenie stwierdzono, ze na docinku 0+000,00 do tuku W-1 gbrna
warstwe podloza gr. ok. 15cm stanowig grunty organiczne, a ponizej zalegaja grunty gliniaste.
Na dalszym od luku W-1 do konca projektowanego odcinka gérng warstwe podloza stanowig grunty
organiczne gr. 30cm, a ponizej znajduja si¢ grunty przepuszczalne z wtraceniami gliny.

2. Urzadzenia nad i podziemne

W rejonie prowadzonych rob6t zlokalizowane jest nastepujace uzbrojenie:
- kanalizacja sanitarna ks200 oraz ks 110 tloczny

- wodocigg w 110

- kabel elektryczny

- napowietrzna linia NN z lampami o§wietleniowymi

- napowietrzna linia teletechniczna

Lokalizacja istniejacego uzbrojenia widoczna jest na rys. ,,Plan sytuacyjny”.




IV. STAN PROJEKTOWANY

1. Zalozenia do projektowania.

e Projekt obejmuje wykonanie Kanatlu Technologicznego w ciggu ulicy Ludowej. Projektowany
kanal zlokalizowano w pasie projektowanego chodnika oraz w pasie istniejacego pobocza
1 za istniejgcym rowem otwartym. Na trasie kanatu istnieja przejScia pod istniejaca jezdnia.
Kanal nalezy uklada¢ w wykopie otwartym jednak dopuszcza si¢ ukladanie metoda przecisku
lub przewiertu. Na trasie kanatu zaprojektowano studzienki kablowe.

e Zakres w/w robdt pokazano w czgséci rysunkowej opracowania.

2. Parametry projektowe

e Kanal Technologiczny:

W dostosowaniu do Klasy drogi (L) oraz charakteru zabudowy-mieszkaniowa jednorodzinna
zaprojektowano Kanat Technologiczny podstawowy:

— w ciggu ulicy jest to kanat uliczny KTul zbudowany z jednego modutu sktadajacego si¢ z jednej
rury ostonowej RO, jednej, prefabrykowanej wigzki mikrorur WMR (7szt x §r 12mm) w powloce
i trzech rur §wiattowodowych RS 40/3,7mm — rys. nr 03t.

— natomiast na przejsciach poprzecznych pod jezdnig zaprojektowano kanaly przepustowe KTpl
skladajace si¢ z jednej rury ostonowej RO oraz jednej wigzki mikrorur WMR w rurze oslonowej
i trzech rur §wiattowodowych RS ulozone w dodatkowej rurze ostonowej RO — rys. nr 03t.

Na trasie kanalu zaprojektowano studzienki kablowe typu SKR 1.

3. Wytyczne wykonawstwa

e Kanal Technologiczny:

e Rury ostonowe RO — zaprojektowano rury ostonowe RO110 z polietylenu pierwotnego wysokiej
gestosci > 940kg/m’. Zastosowano rury w kolorze czarnym lub pomaranczowym. Rury ostonowe
moga by¢ laczone przez zgrzewanie lub zigczki zewnetrzne z uszczelkami gwarantujacymi
wodoszczelno$¢. Rury moga by¢ gladkie lub karbowane/dwuscienne. Optymalna dlugos$¢ rur 6,00m.
Zastosowano rury o minimalnej sztywnosci obwodowej: w ciggu ulicy- 8kN/m’, przejécia
poprzeczne pod jezdnig 16kN/m’.

Dopuszcza si¢ zastosowanie wyrobow rownowaznych spehiajacych parametry techniczne
w tym wymagania geometryczne i wytrzymatosciowe.

W miejscach przejs¢ rurami przez S$ciany kanalu nalezy stosowaé przejScia szczelne
z uszczelnieniem gumowym. Konstrukcja przejscia powinna zabezpieczy¢ przed penetracja wody
gruntowej wzdhuz Scianek przej$cia do wnetrza studzienki i kanatu.

e Rury $wiattowodowe RS — poszczeg6lne rury RS40/3,7mm z polietylenu pierwotnego wysokiej
gestosci > 940kg/m* w module powinny byé oznaczone tym samym kolorem na calej dlugosci
projektowanego odcinka kanalu np. rura czarna lub pomaranczowa z paskami w kolorze zotym,
pomaranczowym, czerwonym, niebieskim itp. Mozliwe do zastosowania rury gladkos$cienne
na zewnatrz i gtadko$cienne lub rowkowane wewnatrz.

Zaleca si¢ aby odcinki bez zlaczy byly jak najdluzsze, natomiast pofaczenia rur wykonywac
wylacznie w studzienkach kablowych za pomoca odpowiednich ztaczek skrecanych.

e Wigzki mikrorur WMR (7szt x §r 12/1,0mm) — prefabrykowana wigzka 7-miu cienko$ciennych
mikrorur x §r 12/1,0mm z polietylenu pierwotnego wysokiej gestosci > 940kg/m* w powloce.
Mikrorury powinny by¢ oznaczone tym samym kolorem na calej dlugosci projektowanego odcinka
kanatlu np. rura w kolorze bragzowym, pomaranczowym, czerwonym, niebieskim, zielonym, szarym,
biatym. Zaleca si¢ aby odcinki bez zfaczy byly jak najdtuzsze, natomiast polaczenia rur wykonywac
wylacznie w studzienkach kablowych za pomoca specjalnych zlaczek do mikrorur.

o Zestaw rur RS x3szt i wigzka mirrorur WMR 7x12mm w powloce powinny by¢ zlozone
w Sciste wigzki z zastosowaniem uchwytow dystansowych w rozstawie min. 0,5m 1 zlaczone
opaskami samozaciskowymi (odpowiednie do ukfadania w ziemi) w rozstawie min. 2,0m.
Z wypehieniem szczelin migdzy rurami masg betonowg w rozstawie co 20, 0m na dlugosci 0,8m.



e Moduly kanatu ukltada¢ na fawie z piasku o grubosci 10 cm , rury RO uklada¢ na warstwie
rozdzielajacej z piasku o gr. Scm nad wigzkami z rur RSx3 i mikrorur WMR, obsypka modutu
1 zasypka wykopu piaskiem. Grunt do podsypki i zasypki powinien by¢ przesiany-wolny od grud,
kamieni, gruzu, cz¢sci organicznych i zanieczyszczen.

Nad kanalem technologicznym, w polowie zaglgbienia, nalezy ulozy¢ tasme ostrzegawcza
o szeroko$ci 200mm i gr. 0,3mm w kolorze pomaranczowym z perforowanymi otworami o §r. min.
10mm i trwatym napisem ,,Uwaga Kanat Technologiczny.

Uwaga: Wszystkie rury powinny by¢ zaopatrzone w oznaczenia identyfikujagce Producenta
oraz Wlasciciela kanalu. Zaréwno rury RS jak i wigzki mikrorur WMR powinny stanowi¢ cigglo$é
1 wykazywa¢ szczelno$§¢ pneumatyczng na odcinkach pomigdzy studzienkami- bez zlaczek
na odcinkach pomiedzy studzienkami kablowymi. Ostateczng kolorystyke zastosowanych rur
Wykonawca uzgodni z Inwestorem na etapie realizacji inwestycji.

e Studnie kablowe na Kanale Technologicznym:

Projekt zakfada zastosowanie studni kablowych rozdzielczych typu SKR1 — 22szt. Studnie
betonowe/prefabrykowane powinny by¢ wykonane z betonu co najmniej C35/45. Pokrywa studni
kl. D400, wyposazona w zamknig¢cie uniemozliwiajagce dostep osob nieupowaznionych. Dopuszcza
si¢ zastosowanie studni monolitycznych, dwuelelementowych oraz wielosegmentowych, a takze
studni specjalistycznych, przeznaczonych do wykonywania kanatlow technologicznych, z tworzywa
sztucznego — konstrukcyjne tworzywo termoplastyczne. W skrajnych przypadkach przy braku innych
mozliwosci dopuszcza si¢ wykonanie studni murowanych. Konstrukcja studni powinna zapewnic¢
utozenie Kanatu Technologicznego z wlasciwym zaglebieniem.

Betonowe elementy studzienek nalezy zabezpieczy¢ roztworem asfaltowym izolacyjnym. Studzienki
deszczowe posadowi¢ na podiozu z betonu C12/15 o grubosci 10cm i tawie z kruszywa lamanego
(fr. 0+31,5) o grubosci 15cm.

Uwaga: Przy montazu wszystkich elementéw Kanalu Technologicznego nalezy stosowal si¢
do zalecen producenta.

4. Rozwigzania sytuacyjno-wysokosciowe

e Lokalizacje przebiegu Kanatlu Technologicznego oraz studni kablowych wskazano na rysunku
,Plan Sytuacyjny — Kanat Technologiczny” — rys. nr 01t+02t. Przed rozpoczg¢ciem budowy kanatu
nalezy wytyczy¢ krawedzie jezdni, a kanat lokalizowa¢ w dowigzaniu do krawedzi jezdni,
uwzgledniajgc wymiary zastosowanych studzienek kablowych oraz lokalizacje istniejacego
uzbrojenia. Kanal nalezy wytycza¢ odcinkami prostymi pomiedzy studzienkami. W przypadkach
koniecznych/potencjalnej kolizji, po wykonaniu przekopéw kontrolnych, dopuszcza si¢ nieznaczng
korekte przebiegu projektowanego KTu — odchylenie trasy kanatu od przebiegu prostoliniowego.
Ponadto w ciggu ulicy, w wypadkach koniecznych, dopuszcza si¢ wyokraglenie trasy o promieniu
nie mniejszym niz 20,0m. PrzejScia pod jezdnia KTp nalezy wykonywa¢ wylagcznie w odcinkach
prostych.

e Kanat zaprojektowano na glebokosci 0,80m, przy czym w lokalizacji innego uzbrojenia dopuszcza
si¢ zmiang glebokosci w granicach 0,70+1,00m. Na przej$ciach poprzecznych pod jezdnig minimalny
naziom liczony od nawierzchni jezdni do gornej rury ostonowej RO powinien wynosi¢ min. 1,0m.

W terenie plaskim spadek ciggéw rur kanalu powinien si¢ zawiera¢ w 0,1+0,3% w kierunku jedne;j
studni natomiast w terenie pochylym spadek kanalu powinien by¢ zgodny ze spadkiem terenu.

Uklad sytuacyjny i wysokosciowy kanalu

Na planie sytuacyjnym wskazano przebieg projektowanego kanatu w dowigzaniu do krawedzi jezdni
lub granicy terenu, zachowujac minimalne odleglosci tj. min 0,5m od krawedzi jezdni. Przed
rozpoczgciem robot nalezy dokona¢ przekopow kontrolnych w celu weryfikacji usytuowania kanatu
technologicznego w stosunku do istniejacego wuzbrojenia terenu. W przypadku zblizenia
do istniejagcego uzbrojenia terenu uniemozliwiajacego prowadzenie robot w wykopie otwartym,
roboty nalezy wykona¢ za pomoca przewiertu sterowanego. Kanal Technologlczny uzbrojono
w studnie kablowe typu SKR1.-Parametry kanatlu projektowanego zamieszczono ponizej:




I- odcinek (ul. Ludowa):

I1SKR1 + 2SKR1 L=4250m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
2SKR1 + 3SKR1 L=28800m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
3SKR1 + 4SKR1 =650m KTp wppsk  2xRO 110 (16 kN/m?)
4SKR1 + 5SKR1 L=13900m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m2)
5SKRI + 6SKR1 L= 5,50m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
6SKR1 + 7SKR1 = 107,00m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
7SKR1 + 8SKR1 =660m KTp wppsk  2xRO 110 (16 kN/m?)
8SKR1 + 9SKR1 L=1700m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
9SKR1 + 10SKR1 =7,00m  KTp wplpsk  2xRO 110 (16 kN/m?)
10SKRI = IISKRI L= 110,00m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
11SKRI = 12SKRI L= 81,00m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
12SKR1 = I3SKRI L= 7,50m  KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
13SKRI =+ 14SKRI L= 28,00m  KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
14SKR1 =+ I5SKRI L= 450m  KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
I5SKR1+16SKR1 L= 6,60m KTp  wp/psk  2xRO 110 (16 kN/m?)
16SKR1 + 17SKRI L= 39,00m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
17SKR1 + 18SKRI L= 73,00m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
18SKR1+19SKR1 L=520m KTp  wp/psk  2xRO 110 (16 kN/m?)
19SKRI1 +20SKRI L= 50,00m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)
20SKR1-2I1SKR1 L=510m KTp  wp/psk  2xRO 110 (16 kN/m?)
21SKR1+22SKRlI L= 6280m KTu  wykop 1XRO 110 (8 kN/m?)

5. Odtworzenie konstrukeji istniejacych jezdni

Odcinki kanalu KTp -pod istniejaca jezdnig nalezy wykonywaé metoda przecisku, przewiertu
lub w wykopie otwartym, z rozbidorka konstrukcji jezdni. W przypadku koniecznos$ci rozbiorki
jezdni dla wykonania kanalu np. na zblizeniu do krawedzi jezdni, po zakonczeniu robdt nalezy
odtworzy¢ konstrukcje¢ istniejacej jezdni.

Konstrukcja odtworzenia jezdni po wykonaniu odwodnienia:

- Beton asfaltowy w warstwie $cieralnej (AC8S) grubosci 4cm wg PN-EN 13108-5

- Beton asfaltowy w warstwie wigzacej (AC11W) gr. 4cm. wg PN-EN 13108-1

- Podbudowa zasadnicza z kruszywa lamanego stab. mechanicznie gr. 20cm — fr. 0/31,5mm
wg PN-EN 13242 - wykonanie wg PN-S-06102

- Wzmocnienie podloza - stabilizacja kruszywa cementem (z betoniarni) kl. C3/4 gr. 15cm
wg PN-EN 14227-1

6. Roboty ziemne, skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym, zasypka

e Projektowany Kanat Technologiczny zbliza si¢ lub krzyzuje si¢ z liniowym uzbrojeniem
podziemnym. Roboty nalezy realizowa¢ odcinkami pomiedzy skrajnymi studzienkami kablowymi.
Przed przystgpieniem do robdt ziemnych, na calym odcinku nalezy wykona¢ przekopy kontrolne
w celu ustalenia rzeczywistej lokalizacji uzbrojenia. Wszystkie przewody uzbrojenia podziemnego
przebiegajace w zblizeniu do projektowanego kanatu nalezy wlasciwie zabezpieczy¢.

Za wszelkie uszkodzenia sieci wynikle z niewlasciwego prowadzenia robot odpowiada Wykonawca,
takie uszkodzenie nie moze takze stanowi¢ podstawy do wydhuzenia terminu zakonczenia robot.

e Po wykonaniu rob6t montazowych nalezy dokona¢ obsypki piaskiem wg PN-EN-13242,
warstwami grubosci 20 cm do poziomu 30 cm ponad gorng krawedz rury, z zageszczaniem
ubijakami recznymi lub lekkim sprzetem mechanicznym. Grunt uzyty do tego celu powinien by¢
sypki, wolny od grud i kamieni, a zaggszczanie powinno by¢ przeprowadzone ze szczegdlng
ostroznoscia. Grunt nalezy zageszcza¢ warstwami, rOwnomiernie po obu stronach przewodu.

e [stotnym elementem robdt jest zaggszczanie gruntu (tj. podbicie) w tzw. pachach przewodu.
Roboty te nalezy wykonywa¢ podbijakami drewnianymi. Ubijaki metalowe mozna stosowac
do zaggszczania w odleglo$ci min. 10 cm od przewodu. Po wykonaniu obsypki nalezy przystapi¢
do wykonania zasypki. Zasypke wykonuje si¢ do poziomu terenu (dno koryta chodnika/
zjazdu/jezdni) lub 10cm ponizej terenu zielenca warstwami grubosci 20 cm z jednoczesnym
zageszczaniem. Wspotczynnik zageszezenia gruntu Is>1,0.



e Roboty beda realizowane w wykopie waskoprzestrzennym bez umocnien wykonywanym
mechanicznie, jedynie w poblizu istniejacego uzbrojenia wykop nalezy prowadzi¢ r¢cznie. Rodzime
grunty pozyskane przy robotach ziemnych zostang odwiezione w miejsce wskazane
przez Inwestora. Na miejscu nalezy pozostawi¢ jedynie grunty organiczne w ilo$ci potrzebnej
do odtworzenia zielehcoOw.

7. Wytyczne wykonawstwa

Roboty przygotowawcze: Przed przystgpieniem do wykonywania robdt zwigzanych z budowa
kanalu technologicznego, nalezy wykona¢ roboty rozbiérkowe, roboty ziemne oraz oczysci¢
i wyréwna¢ krawedzie jezdni. Nadmiar gruntu oraz materialy pozyskane przy rozbiorcee,
a nie przewidziane do ponownego wbudowania nalezy usung¢ z terenu budowy.

Nadzér: Z uwagi na istniejagce uzbrojenie roboty powinny by¢ wykonywane za wiedza
1 pod nadzorem wiasciwych branzowo stuzb. W poblizu istniejagcego uzbrojenia roboty ziemne nalezy
wykonywa¢  recznie.  Gdyby w  czasie prowadzenia  robdt  ziemnych  natrafiono
na przypadkowe kable lub przewody (nie pokazane na planie sytuacyjno-wysokosciowym) nalezy je
zabezpieczy¢ 1 powiadomi¢ odpowiedniego uzytkownika. Podczas pracy sprzetu w poblizu
napowietrznej linii energetycznej nalezy speti¢ wymogi zwigzane z bezpieczenstwem wynikajagcym z
wymaganych odleglosci stref zagrozenia. W razie koniecznos$ci nalezy linie czasowo wylaczyc.
Ewentualne kolizje z istniejagcym uzbrojeniem bgda wykonywane przez Wykonawce robot w ramach
niniejszej inwestycji.

Zageszezenie gruntu: Do  zageszczania uzywaé zageszczarek plytowych, ubijakow rgcznych
lub mechanicznych. Dobierajac sprzet do zageszczania nalezy uwzgledni¢ specyfike robot
oraz bliskos¢ zabudowy. Podloze gruntowe musi by¢ zageszczone zgodnie z wymaganiami
podanymi w normie PN-S-02205 (1998 r.) ,,Drogi samochodowe. Roboty ziemne — badania
1 wymagania”.

Regulacje : Wlazy studni kablowych SKR1 nalezy wyregulowa¢ wysokosciowo do rzednych
nawierzchni.

Odtworzenie stanu istniejacego : Po wykonaniu Kanatu Technologicznego nalezy odtworzy¢ stany
istniejace: jezdnie bitumiczng, pobocza ziemne i zielence - roboty ujeto w kosztorysie.

W przypadku ingerencji w istniejacg infrastrukture (przepusty, utwardzenia itp) — po zakonczeniu
robot nalezy je odtworzyé — Wykonawca uwzgledni ewentualne koszty robdt j/w przy sktadaniu
oferty.

Zielence, skarpy i rowy: Po wykonaniu robot montazowych, zielence, skarpy i rowy nalezy
odtworzy¢ - wypehi¢ warstwg ziemi organicznej pozyskanej na miejscu gr. 10cm i obsiaé trawg -
2,4kg/100nr’.

Punkty osnowy geodezyjnej: W pasie drogowym zlokalizowane s3 punkty osnowy geodezyjne;.
Prace ziemne w poblizu tych punktow nalezy prowadzi¢ recznie pod nadzorem geodety.
W przypadku zniszczenia lub naruszenia punktow osnowy nalezy je wznowi¢ przez uprawniong
jednostke wykonawstwa geodezyjnego na koszt Wykonawcy.

8. Inne zalecenia

- roboty wykonywa¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, normami (zwlaszcza NZTPSA)
instrukcjami branzowymi, roboty montazowe zgodnie z instrukcjami producenta
- roboty ziemne wykona¢ zgodnie z wymogami podanymi w normie PN-S-02205 (1998 r.)
- roboty realizowa¢ zachowujac obowigzujace przepisy BHP
- nadz6r nad robotami przez pracownikow z odpowiednimi uprawnieniami.
- inwentaryzacj¢ powykonawcza nalezy wykonywac po odbiorze wykonanych elementow robot

V. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI

1. Wykonawca odpowiada za technologi¢, organizacje, a w szczegdlnosci za jakos¢ wykonywanych
robot. Wszelkie kolizje oraz problemy sytuacyjno-wysokosciowe, ujawnione w trakcie budowy
lub na etapie wytyczenia elementow robdt, ktére uniemozliwiaja wykonanie robot zgodnie
z projektem, winny by¢ zglaszane Inspektorowi nadzoru, wraz z propozycjami rozwigzan.
Inspektor podejmuje decyzje o wprowadzeniu odpowiednich korekt.



. Jesli rozwigzanie problemu wymaga¢ bedzie interwencji Projektanta nalezy go poinformowaé
za posrednictwem Inwestora.

. Zgloszenie jw. powinno zawiera¢ opis problemu lub kolizji oraz wykonany przez geodete
uprawnionego szkic sytuacyjno-wysokosciowy.

. Uwagi do projektu nalezy zglasza¢ niezwlocznie po ujawnieniu nieprawidlowosci — na etapie
wytyczenia geodezyjnego. Roboty w rejonie kolizji wstrzyma¢ do czasu ustalenia sposobu
rozwigzania kolizji. Wykonawca jest zobowigzany do wykonania ewentualnych korekt w taki
sposob aby nie nastgpito wyhamowanie ogolnego postgpu robot.

. Nie dopuszcza si¢ do kontynuowania robot jw. po wykryciu kolizji lub niedostosowan
sytuacyjno-wysokosciowych. W takim przypadku koszty ewentualnych poprawek w catosci
ponosi Wykonawca. Wykonywanie robot, bez zezwolenia Inspektora w rejonie ujawnionego
problemu, a nast¢gpnie wykonywanie ewentualnych poprawek, nie moze stanowi¢ podstawy
do wydtuzenia terminu zakonczenia robot.



